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1. Un quadrato ABCD di lato L e massa m si muove nel piano verticale O(z,y), libero
di ruotare attorno al vertice vertice B che scorre senza attrito sull’asse z. Una molla di
costante elastica & > 0 collega il vertice D con il punto H, proiezione ortogonale di D
sull’asse y. Una forza costante F = m gi agisce sul vertice C'. Utilizzando le coordinate
lagrangiane s (ascissa di B) e 6 (angolo di BC' con l'asse x) si chiede di determinare le
configurazioni di equilibrio e discuterne la stabilita.
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2. Nel sistema di riferimento O(z,y, z) indicato in figura, calcolare la matrice d’inerzia della
lamina di massa m, costituita dal trapezio isoscele OABC, di base maggiore OA = 3 L,
base minore BC' = L e lati obliqui OC' e AB inclinati di 7/4 rispetto alla base, privato
del semicerchio di diametro BC'. 1l vertice A sta sull’asse x mentre i vertici B e C'
appartengono al IV quadrante.
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Non si possono usare le formule notevoli dei momenti d’inerzia.
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1. Un quadrato ABCD di lato L e massa m si muove nel piano verticale O(z,y), libero
di ruotare attorno al vertice vertice B che scorre senza attrito sull’asse z. Una molla di
costante elastica k > 0 collega il vertice C' con il punto H, proiezione ortogonale di C'
sull’asse y. Una forza costante F = m g1i agisce sul vertice A. Utilizzando le coordinate
lagrangiane s (ascissa di B) e 6 (angolo di BC' con l'asse x) si chiede di determinare le
configurazioni di equilibrio e discuterne la stabilita.
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2. Nel sistema di riferimento O(z,y, z) indicato in figura, calcolare la matrice d’inerzia della
lamina di massa m, costituita dal trapezio isoscele OABC, di base maggiore OA = 3 L,
base minore BC' = L e lati obliqui OC' e AB inclinati di 7/4 rispetto alla base, privato
del semicerchio di diametro BC'. 1l vertice A sta sull’asse x mentre i vertici B e C'
appartengono al II quadrante.
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Non si possono usare le formule notevoli dei momenti d’inerzia.
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