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determinarne estremo superiore ed estremo inferiore e punti di accumulazione; dire
se ammettono massimo e minimo e, in caso affermativo. determinarli.

Determinare il raggio di convergenza delle segnenti serie di potenze:
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aiutandosi con il teorema di de 'Hopital.

. Studiare la funzione
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. Identificare e classificare 1 punti di discontinuita delle funzioni
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dove [a] indica la parte intera di &, ed i punti di non derivabilita della funzione
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6. Calcolare il limite k
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usando gli andamenti asintotici ed i polinomi di Taylor.
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Calcolare 'integrale
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Calcolarne la derivata direzionale nel punto (2,1), lungo la direzione del vettore
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9. Calcolare e classificare 1 punti critici della funzione
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